Motorischer Weichenantrieb mit impulsgesteuerten eingangen MP6 @

Der motorische (Weichen-) Antrieb MP6 wurde als Ersatz fiir herkdmmliche Spulenantriebe entwickelt. Er funktioniert wie diese lber zwei kurze
Tastimpulse fiir die Endpositionen rechts und links. Kiassische motorische Antriebe benétigen in der Regel ein kontinuierliches Einganssignal fiir den
gesamten Stellvorgang — der neue MP6 bendtigt nur einen kurzen Schaltimpulsvon maximal 40 ms zum Starten des Stellvorganges und er erreicht seine
Endlage danach selbsttatig

Der Hub wird in drei Stufen 3, 6, 9 und 12 mm eingestelit—siehe Zeichnung.

Die Spannungsversorgung ist Gleich- und Wechselstrom 8 — 16 V, Stromaufnahme ca. 150 mA beim Lauf. Der Mechanismus ist mit Endlagenschaltern
ausgestattet, d.h. Steuerungsspannung kann dauerhaft angeschlossen sein, nach dem Erreichen der betreffenden Lage werden die Stromaufnahme und
die Bewegung automatisch getrennt. Weichenantrieb ist mit zwei Wechselkontakten fiir Zusatzverwendung mit der Kapazitat 1A ausgeriistet

Die beiden NO-Hilfskontakte (fo+ und fb-) sind mit 100 mA belastbar und fiir die Zustandsanzeige vorgesehen. Sie sind gegen negative Polaritit
geschaltet und erlauben den direkten Anschiuss von LED. Alternativ kdnnen im DC-Betriebsmodus Uber diese Ausgange TTL-Eingange digitaler
Steuergerate oder eines Computers bedient werden.
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Motorischer Weichenantrieb mit impulsgesteuerten eingangen MP6
Anderung des Hubs der Bewegung
Reiter Hlutp St
12mm  6mm 9mm Vorgehen
\ A) 3x Schraube der unteren Abdeckung l6sen.
i T B) Die Baugruppe des Reiters herausnehmen.
J C) Den Bolzen des Mitnehmers in die gewiinschte Position versetzen.
D) Wieder einsetzen und abdecken. Die Schrauben sorgféltig anziehen, damit die
Stecker in den Nocken aufliegen, aber die Kunststoffteile nicht durch zu starkes
—] Anziehen beschadigen. An der mit A bezeichneten Schraube ausprobieren.
Schrauben Wahl des Hubs mittels der Position des Bolzens

der Abdeckung

Steckverbinder ohne Schrauben fiir zuverlassige Verbindung

Schritt 1 - Sicherung pressen

Schritt 2 Leiter einpassen

Schritt 3 Sicherung lockern

Reparaturen des Modells
Die Garanlie bezieht sich nur auf Produktionsfehler. Nur zur hduslichen Verwendung in Modeilen, nicht fir kommerzielle oder gewerbliche
Applikationen bestimmt. Garantiereparaturen  stellt der Hersteller ggf. mittels des Verkdufers sicher.Kontaktangaben sind unter

www.mtb-model.com. Geben Sie das Produkt nach Ablauf der Lebensdauer in Sammelstellen fir Elektroschrott ab! Hersteller:
MTB, Segala group s.r.o Praha 10 0508131115
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